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Figure 2. BoosterPack Header Signals
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Schema a blocchi del controllo di un dzionamento brushless isotropo (SPM)

, pL L X
d Invertitore Motore w
- - ig
Rid x Gc i > H
i,*=0 + u‘:* u,* uy
‘Modello! Modello
linvert. | - motore O,
‘in dq indq L
O u,* ug* u, Iy
RO) : Gc > ——»
+ + ¥,
pL 'ﬁ)_,Z‘ ')
mlll

In rosso le azioni di disaccoppiamento degli assi
per trasformare il sistema 2_IN/2_OUT in due sistemi 1_IN/1_OUT



Anelli di controllo delle correnti dq dopo disaccoppiamento degli assi
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Schema a blocchi del controllo della corrente in quadratura dopo

disaccoppiamento e compensazione della fem |
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In rosso I'azione di compensazione della fem

GHg, (ASSE q)

Le fdt dell’anello di asse q non risente del parametri meccanici e dell'effetto della coppia di

disturbo.
Con motore SPM diventa identica a quella dell’asse d.
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